Ubersicht Jalousieklappen = ©®
Serienbezeichnung vor 1.1.2013 15 gaﬁng;rECHNlK

Seite 1 Serienbezeichnung Alt --> Neu
Seite 2 Kurzbezeichnung Anbauteile Alt --> Neu

Serienbezeichnung

ALT NEU Beschreibung Material L;;Z?:::Tgnkge it
ab 01.01.2013
JZ-B JZ-S Gegenlaufige Jalousieklappe Stahl verzinkt
JZ-A JZ-P Gleichlaufige Jalousieklappe Stahl verzinkt
JNE-B JZ-S-A2 Gegenlaufige Jalousieklappe Edelstahl
JNE-A JZ-P-A2 Gleichlaufige Jalousieklappe Edelstahl
JZ-G JZ-AL Gegenlaufige Jalousieklappe Aluminium
JZD-B JZ-HL Gegenlaufige Jalousieklappe Stahl verzinkt EN1751 KI. 1-2
JZ-L JZ-LL Gegenlaufige Jalousieklappe Stahl verzinkt EN1751 KI. 3-4
JNE-L JZ-LL-A2 Gegenlaufige Jalousieklappe Edelstahl EN1751 KI. 3-4
Jz-G2 JZ-HL-AL Gegenlaufige Jalousieklappe Aluminium EN1751 KI. 2
JZD-G JZ-LL-AL Gegenlaufige Jalousieklappe Aluminium EN1751 KI. 4

Kombination Wetterschutzgitter

WG-JZ-B WG-JZ-S ) P, : Stahl verzinkt
mit gegenlaufiger Jalousieklappe

WG-JZ-A WG-JZ-P Kombination Wetterschutzgitter Stahl verzinkt
mit gleichlaufiger Jalousieklappe
Kombination Wetterschutzgitter WG: Aluminium

SREEEE iE IS mit gegenlaufiger Jalousieklappe | JZ: Stahl verzinkt
Kombination Wetterschutzgitter WG: Aluminium

AWG-JZ-A WG-AL-JZ-P mit gleichlaufiger Jalousieklappe | JZ: Stahl verzinkt
Kombination Wetterschutzgitter .

WG-KUL WG-KUL mit Riickschlagklappe KUL Stahl verzinkt
Kombination Wetterschutzgitter WG: Aluminium

R CS et mit Riickschlagklappe KUL KUL: Stahl verzinkt
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Anbauteile Federriicklaufmotore, Steckmotore und Regelantriebe

ALT

Neue Bezeichnung ab 01.01.2013

Serie bzw.
Ausfiihrungsvariante ...

Kurz-

bezeichnung

Serie bzw.

Ausfiihrungsvariante ...

Kurz-

bezeichnung |

Federriicklaufmotor (Ruhestromprinzip), Klappe stromlos "ZU"

Drehmoment min. 10 Nm ZF02
ng);hAn(ﬁ;ozrﬁgn\t/éOqGSOlll-l; Z08 Drehmoment min. 20 Nm ZF07
) Drehmoment min. 30 Nm ZF12
Drehmoment min. 10 Nm ZF01
U= ACDzr:h\r/ﬁc?ngfrﬂ ':; t;ZSWNaC 24V Z10 Drehmoment min. 20 Nm ZF06
) Drehmoment min. 30 Nm ZF11
Drehmoment min. 10 Nm ZF04
gr::r‘r?ofgnY(’::Og%ONHrﬁ Z09 Drehmoment min. 20 Nm ZF09
) Drehmoment min. 30 Nm ZF14
Drehmoment min. 10 Nm ZF03
U= ACD?:h\r/T;fngfr?t ':: t;ZSWNaC 24V Z11 Drehmoment min. 20 Nm ZF08
) Drehmoment min. 30 Nm ZF13
Federriicklaufmotor (Ruhestromprinzip), Regelantrieb
Drehmoment min. 10 Nm ZF05
U= AC;;X;E)%SS,{':Z b1Z;VN?nC 24V, ZS20 Drehmoment min. 20 Nm ZF10
) Drehmoment min. 30 Nm ZF15
Steckmotor, Auf/Zu-reversierbar
Drehmoment min. 5 Nm 242
Lé)éhAn?oﬁgn\t/,cgoq(SSOﬁ; Z12 Drehmoment min. 10 Nm 743
) Drehmoment min. 20 Nm 712
U = AC 230 V, 50/60 Hz, Z13 Drehmoment min. 40 Nm Z13
Drehmoment ca. 30 Nm
U = AC 24 V, 50/60 Hz bzw. DC 24 V, 14 Drehmoment min. 5 Nm 244
Drehmoment ca. 15 Nm Drehmoment min. 10 Nm 745
Drehmoment min. 20 Nm 214
U=AC 24 V, 50/60 Hz bzw. DG 24 V, Z15 Drehmoment min. 40 Nm Z15
Drehmoment ca. 30 Nm
Z42 mit Hilfsschalter 246
Z12 mit Hilfsschalter Z16 Z43 mit Hilfsschalter 247
Z12 mit Hilfsschalter Z16
Z13 mit Hilfsschalter 217 Z13 mit Hilfsschalter 217
Z44 mit Hilfsschalter 748
Z14 mit Hilfsschalter Z18 Z45 mit Hilfsschalter Z49
Z14 mit Hilfsschalter Z18
Z15 mit Hilfsschalter Z19 Z15 mit Hilfsschalter Z19
Steckmotor, Auf/Zu-reversierbar, Schnelllaufer
U=AC 24V, 50/60 Hz bzw. DC 24 V, ZS21
_ _ Drehmoment min. 16 Nm
U=AC 24V, 50/60 Hz bzw. DC 24 V, 2522
Drehmoment min. 16 Nm
Steckmotor, Regelantrieb
Drehmoment min. 5 Nm Z50
gr;hAnw%ritr\l/t’cs:/?g :i’] Z20 Drehmoment min. 10 Nm Z51
) Drehmoment min. 20 Nm Z20
U=AC 24V, 50/60 Hz, .
Drehmoment ca. 30 Nm Z21 Drehmoment min. 40 Nm Z21
Federriicklaufmotor (Ex) und Klemmkasten (Ex) nur fiir JZ-..-M und JZ-..-E
U=AC 24V, 50/60 Hz bzw. DC 24 V, ZEX1
_ _ Drehmoment min. 15 Nm
U=AC 24V, 50/60 Hz bzw. DC 24 V, ZEX3
Drehmoment min. 30 Nm
TROX Technik - PM RG/AK 11-2013 Seite 2/2




